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一、产品概述

1.1、产品简介

CA2A 系列模块是一款带标准 CANopen 通讯的远程分布式 IO 模块，可以作为 CANopen 主站的从站模

块, 模块自带的扩展口可以扩展本公司的 EMB系列子模块，增加模块的 IO点数和模拟量点数，是一款经济

稳定、安装简易，适用性强的产品。

1.2、特点功能

 符合 IEC/EN 61000-4-4 测试标准

 支持 CANopen 协议

 支持子模块扩展

 支持 typec 固件升级

 电源电路采用防反接设计

 广泛用于工业现场设备的信号采集和控制

1.3、应用场景

CA2A 模块的典型应用，如：工业现场网络数据采集和监控；煤矿、油井等远程通讯；CAN 教学应用远

程通讯；CAN 工业自动化、楼宇自控等设备或系统。
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二、产品规格

2.1、产品参数

产品型号 CA2A-IM24R CA2A-IM24TP
数字量输入

输入点数 14

输入信号类型 NPN/PNP

输入信号电压 DC 20~28V

绝缘回路 光耦隔离

数字量输出

输出点数 10 路

输出类型 继电器 晶体管（PNP）

输出能力 2A/点 0.75A/点

绝缘回路 机械绝缘 光耦隔离

串口参数

接口类型 DB9 公头：7脚 CAN_H、2脚 CAN_L、8 脚 CAN_R

波特率 20kBit/s 到 1Mbit/s

地址 1~16(旋钮开关确定)

电源
供电电源 24V；带防反接保护

功耗 2W-4W

工作环境

工作温度 -10℃~+50℃

存储温度 -20℃~+70℃

其他

安装方式 35mmDIN 导轨

尺寸（mm) 120.5mm（长）*80mm（宽）*62mm（高）
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2.2、接线图和端子说明

CA2A-IM24R

端子标号 功能说明 端子标号 功能说明

1M 第 1~8 路 数字量输入通道公共端 1L 第 1~4 路数字量输出通道公共端

0.0 第 1 路数字量输入 0.0 第 1 路数字量输出

0.1 第 2 路数字量输入 0.1 第 2 路数字量输出

0.2 第 3 路数字量输入 0.2 第 3 路数字量输出

0.3 第 4 路数字量输入 0.3 第 4 路数字量输出

0.4 第 5 路数字量输入 2L 第 5~7 路数字量输出通道公共端

0.5 第 6 路数字量输入 0.4 第 5 路数字量输出

0.6 第 7 路数字量输入 0.5 第 6 路数字量输出

0.7 第 8 路数字量输入 0.6 第 7 路数字量输出

2M 第 9~14 路 数字量输入通道公共端 3L 第 8~10 路数字量输出通道公共端

1.0 第 9 路数字量输入 0.7 第 8 路数字量输出

1.1 第 10 路数字量输入 1.0 第 9 路数字量输出

1.2 第 11 路数字量输入 1.1 第 10 路数字量输出

1.3 第 12 路数字量输入 · 无作用

1.4 第 13 路数字量输入 · 无作用

1.5 第 14 路数字量输入 〨 地线

M DC 24V 正极输出 0V DC 24V 电源负极输入

L+ DC 24V 负极输出 24V DC 24V 电源正极输入
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CA2A-IM24TP

端子标号 功能说明 端子标号 功能说明

1M 第 1~8 路 数字量输入通道公共端 · 无作用

0.0 第 1 路数字量输入 1L+ 第 1~5 路数字量输出公共 24V

0.1 第 2 路数字量输入 0.0 第 1 路数字量输出

0.2 第 3 路数字量输入 0.1 第 2 路数字量输出

0.3 第 4 路数字量输入 0.2 第 3 路数字量输出

0.4 第 5 路数字量输入 0.3 第 4 路数字量输出

0.5 第 6 路数字量输入 0.4 第 5 路数字量输出

0.6 第 7 路数字量输入 · 无作用

0.7 第 8 路数字量输入 2L+ 第 6~10路数字量输出通道公共24V

2M 第 9~14 路 数字量输入通道公共端 0.5 第 6 路数字量输出

1.0 第 9 路数字量输入 0.6 第 7 路数字量输出

1.1 第 10 路数字量输入 0.7 第 8 路数字量输出

1.2 第 11 路数字量输入 1.0 第 9 路数字量输出

1.3 第 12 路数字量输入 1.1 第 10 路数字量输出

1.4 第 13 路数字量输入 · 无作用

1.5 第 14 路数字量输入 〨 地线

M DC 24V 正极输出 0V DC 24V 电源负极输入

L+ DC 24V 负极输出 24V DC 24V 电源正极输入
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2.3、指示灯说明

名称 说明
PWR 电源指示灯，上电后即常亮

RUN

绿灯状态
闪烁: 模组运行状态正常
熄灭：模组运行状态异常

红灯状态（目前仅用于 BootLoader 模式）
常亮 ：进入 boot 模式固件升级中

COMM

绿灯状态
快速闪烁: CAN通讯中

红灯状态
常灭 : 无错误
单次闪烁: CAN_H 或者 CAN_L 断路
两次闪烁: CAN_H 与 CAN_L 接反
三次闪烁：CAN_H或 CAN_L 对地短路，CAN_H与 CAN_L 短接
常亮 ：波特率旋转拨码开关设置错误，可能是 CAN收发器损坏

2.4、输入信号说明

 输入信号支持正电/高电或负电/低电接入。

 当输入为正电/高电有效时，公共端接电源负极，输入端子接对应的输入信号。

 当输入为负电/低电有效时，公共端接电源正极，输入端子接对应的输入信号。

2.5、DB头引脚图

需要接入终端电阻，按照左图将 CAN_H 和

CAN_R 短接
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2.6、扩展口使用说明

CA2A 模块可以通过本体自带的扩展口最大扩展 40 个开关量输入、40 个开关量输出、8个模拟量输入、

8 个模拟量输出，子模块有开关量、模拟量、温度、称重等多种点数和类型，选型详情请参考“EMB 系列

模块手册”。

连接如下图
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三、汇川PLC 连接本模块快速入门

本章节针对 CA2A 模块 与汇川 AM401 的 CODESYS 使用为例以实现相应功能需求。

3.1、InoProShop软件使用

1、新建一个工程，选择对应的 PLC 型号

2、安装模块的 EDS 文件
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3、选择网络组态，勾选 canopen 主站，并且选择对应 CANOPEN 从站模块导入

4、设置主站参数，注意要勾选使能同步生产和设置正确的波特率
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5、在 CANopen 栏可以更改 I/O 映射地址，也可以使用自动分配的地址
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6、映射完成后写入 PLC工程，控制这些 IO模块
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四、参数配置说明

本章节针对 模块 16R 的参数配置进行介绍，波特率、站地址需要结合DIP 拨码开关，以实现相应功

能需求。

4.1、修改 CAN接口波特率

 CAN 接口的通讯参数说明

 CAN-总线波特率: 20kBit/s 到 1Mbit/s

 CAN 接口的波特率设置

CAN 接口的波特率由模块上的“波特率”拨码开关状态决定，注意当模块上电时调整拨码状态时，需

将模块断电至少 3S，再上电方可生效。

0时使用 1M波特率

1时使用 800K 波特率

2时使用 500K 波特率

3时使用 250K 波特率

4时使用 125K 波特率

5时使用 100K 波特率

6时使用 50K 波特率
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7 时使用 20K 波特率

8~F 时就显示波特率设置错误(COMM红灯常亮)

4.2、修改本机站地址

 设置 1~16 站号

修改站号的范围在 1~16，必须通过调整模块上“站地址”拨码开关的状态设置，注意当模块上电时调

整拨码状态时，需将模块断电至少 3S，再上电方可生效。

CANOPEN-I14O10 采用旋转拨码开关,拨码开关值为:0~F,表示设备 ID:1~16.

例如:

站点 ID 拨码开关拨码值为：0

设备 ID 为:1

站点 ID 拨码开关拨码值为：F

设备 ID 为:16
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五、对象字典

索引 子索引 名称 类型 属性 默认值 描述

0x1000 Device Type UINT32 RO 0x30191 设备类型

0x1001
Error

Register
UINT8 RO 0 错误类型

0x1005 SYNC COB ID UINT32 RW 0x80 同步帧 ID

0x1006

Communicat

ion

Cycle

Period

UINT32 RW 0
同步帧

发送周期

0x1014
Emergency

COB ID
UINT32 RW 0x81 紧急报文 ID

0x1017
Heartbeat

Time
UINT16 RW 0xC8 心跳包

0x1018

0 number UINT8 RO 4 条目数

1 Verdor ID UINT32 RO 厂商代码

2
Product

Code
UINT32 RO 0 产品代码

3
Revision

number
UINT32 RO 10 版本号

4
Serial

number
UINT32 RO 0 序列号

0x1400

(Receive

PDO 1

Parameter)

0
number of

subindex
UINT8 RO 4 条目数

1 PDO COB ID UINT32 RW
Node

ID+0x200
RPDO ID

2
Transmissi

on Type
UINT8 RW 0 发送类型

3
Inhibit

Time
UINT16 RW 0

禁止约束时

间

(1/10ms)

5 Event Timer UINT16 RW 0

事件定时

触发时间

(ms)

0x1600 1
Receive PDO

1 Mapping
UINT32 RW 0x63000110
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0x1800

(Transmit

PDO 1

Parameter)

0
number of

subindex
UINT8 RO 4 条目数

1 PDO COB ID UINT32 RW
Node

ID+0x180
TPDO ID

2
Transmissi

on Type
UINT8 RW 0x01 发送类型

3
Inhibit

Time
UINT16 RW 0

禁止约束时

间

(1/10ms)

5 Event Timer UINT16 RW 0

事件定时

触发时间

(ms)

0x1A00 1

Transmit

PDO 1

Mapping

UINT32 RW 0x61000110

0x2000

Digital_in

put_filter

ing

UINT16 RW 0X644B 滤波设置

0x2001
Digital_ou

tput_state
UINT8 RW 0 IO 输出状态

0x2002 Verson UINT32 RO 0x000300 版本号

0x6100

0
number of

subindex
UINT8 RO 1 条目数

1

Mapped

variable

Read Inputs

16 Bit

UINT16 RW 0x0
IO16 输入地

址

0x6300

0
number of

subindex
UINT8 RO 1 条目数

1

Mapped

variable

Write

Outputs 16

Bit

UINT16 RW 0x0
IO16 输入地

址
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六、输入滤波和掉线保持功能

6.1、输入滤波设置

下面以汇川 AM401 为例

在从站参数配置栏里,勾选使能专家设置

在服务数据对象里添加 Digital_input_filtering
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将滤波参数设置为 25675，转换为 16 进制，0x64 为 100,0x4B 为 75,则滤波次数为 100,达到 75 次为

高电平为高
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6.2、掉线输出数据复位和保持

在从站参数配置栏,勾选使能专家设置

在服务数据对象里添加 Digital_output_state
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Digital_output_state 默认值为 0,can 链路突然中断,输出状态复位。将 Digital_output_state 值改为

不为 0时,输出保持链路中断之前的状态。
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